p O

Truck & Trailer Parts

Installation Manual

Trailer parking assistant

Trailer parking assistant Anhanger Park Assistent

Safely park your trailer! As the distance from an obstacle Parken Sie sicher IhrenTrailer! Bei abnehmendem Abstand
decreases, the speed at which the marker lights flash zum Hindernis erhoht sich die Blinkfrequenz der

increases. Markierungsleuchten.

Trailer parking assistent Sistema de asistencia de aparcamiento
Parkeer uw trailer veilig! De markeringslampen gaan del remolque

sneller knipperen naarmate de afstand tot een obstakel Aparque su remolque de forma segura! Cuanto mas cerca esté el
kleiner wordt. obstaculo, mas rapidamente parpadearan las luces indicadoras.

www.daf.com/trp




SCHEMA ZAPOJENI

Rezim offset
Naraznik neni zarovnany s zadni ¢asti

navésu, ale zapustény o 45 cm.

Senzory namontované do narazniku,

g

==}

Standardni rezim

‘ H Senzory jsou montované do narazniku,

RS senzory

Obrysové svétlo
Kabel displeje

Cerny (-)

Rear Marker Lights

Zadni obrysova svétla
Pripojte k obvodu obrysovych svétel navésu

0— ktery je zarovnany se zadni ¢asti navésu.
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INSTALACE SENZORU

1. Umisténi

22 mm hole
i ; o o
g u U

POZNAMKA: Sténa narazniku musi
byt silna maximalné 3 mm.

2. Upevnéni pryZzovych senzoril na zadni naraznik
nebo priSroubovani UMP senzor( s pravouhlymi
podloZzkami pod naraznik.

3. Vertikalni pohledovy Ghel - N -
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INSTALACE ZADNICH OBRYSOVYCH SVETEL

Spravné montazni polohy

ol [l //o

[ Schéma 1 Schéma 2

Nespravné montazni polohy

Schéma 3 -:ﬁ
@ Schéma 4 @

Vyvrtejte 8mm otvory pro odtok.

POZNAMKA: Ne: zaénete instalovat zadni obrysova svétla, zkontrolujte, zda jsou predni svétlomety
vypnuty. Pokud pouzijete jinou neZz doporucenou montazni polohu, musite vyvrtat 8mm odtokové otvory,
abyste zabranili hromadéni vody/vihkosti.

1. Upevnéte zadni obrysova svétla na zadni ¢ast navésu a dbejte na to, aby Fidi¢ obrysovéa svétla dobre
vidél v boénich zpétnych zrcatkach.

2. Pripojte Serveny (+) a erny (-) kabel obrysovych svétel k obvod(im obrysovych svétel navésu a vedte
oddéleny vodi¢ obrysovych svétel zpét k fidicimu modulu couvaciho senzoru.Zapojte levy a pravy kabel
displeje couvacich svétel do fidiciho modulu.

83




INSTALACE RIDICIHO MODULU

1. Pripojeni napajeni
Ridici modul mé standardné konektor Smart Seal (€. dilu 28208-1).

Jestlize navés nema kompatibilni konektor k pfipojeni couvacich svétel, odstrante konektor Smart Seal,
pripajejte potrebné vodice (dbejte na spravnou polaritu) a dobfe zaizolujte.

@ e 0d fidiciho modulu
— -)
&)

> (+)

Couvaci svétlo navésu

2. Upevneéni fidiciho modulu

Sejméte nezbytny zadni kryt, abyste fidici modul mohli namontovat na bezpeéné misto, mimo dosah
desté, tepla a vihkosti.

Modul umistéte tak, aby vodice smérovaly dol(, a tak do néj nemohla vniknout voda.
VSechny kabely spolehlivé sepnéte paskou na vazani kabeld.
Testovani:

Aktivujte parkovaci brzdu, zapnéte zapalovani (nestartujte motor), zarfadte zpatecku a systém otestujte.
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TEST

L~
L
=
C-
L
L
/ - ~
j Zkontrolujte, zda senzory spravne
” funguiji, jak ukazuje nize uvedena
- tabulka rozsahu detekce senzord,
pricemz berte v Gvahu, co systém
indikuje.
L~
~
- POZOR: Dozadu musite jet
5 pomalu.
-
L
-
-
-
DETEKCNi ROZSAH ZADNi OBRYSOVA SVETLA ZADNi OBRYSOVA SVETLA
Zapalovani zapnuto (normalni Zluté kontrolky Zluté kontrolky
vlastni test) blikaji dvakrat blikaji dvakrat
Zapalovani zapnuto (systém ZIuté kontrolky ZIuté kontrolky
abnormaini) blikaji jednou blikaji jednou

Napfr. 1 kanal CR selhal.

=

LA |
45¢cm A t B
offset B 45¢m c
90cm c 100cm
145¢cm
250cm
295¢cm
A Zluté kontrolky - sviti stale A Zluté kontrolky - sviti stale
B Zluté kontrolky - blikaji rychle B Zluté kontrolky - blikaji rychle

C Zluté kontrolky - blikaji pomalu C ZIuté kontrolky - blikaji pomalu
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TECHNICKA SPECIFIKACE

POPIS MIN TYP. MAX JEDNOTKA
Napajeci napéti 10 24 35 VDC
Provozni proud 150 mA
Provozni teplota -20 80 °C
Provozni frekvence 39.3 40 40.7 KHz
Horizontalni detekcni Uhel 120 e
Vertikalni detekéni uhel 60 °
Presnost detekované vzdalenosti 1 cm
Detekcni rozsah 0.05 1.0 2.95 m

VOLITELNE DILY

1. Senzory

Vpredu

(

30mm

22mm

Po strané

o —

25mm

22mm plochy pryZovy senzor
RFP = 0906758

61.7mm
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27mm

Vpredu

30mm

(

=

22mm

Po strané

27mm

22mm zahnuty pryzovy senzor
R7P = 0906763

22mm senzor, montovany nahoru
UMP = 0906759

+/-15°
+/- 11 °



PRUVODCE ODSTRANOVANIM PROBLEMU

PROBLEM PRICINA RESENI

Nespravné zapojeni napajeciho Zkontrolujte napajeci kabel.
Systém se nedafi spustit, kdyZ je | kabelu
zarazena zpatecka. Zkontrolujte konektory.
Nespravné pripojeni konektoru

Zkontrolujte a upravte vertikalni
Uhel senzoru.

Systém neustale detekuje

. . Snimac detekuje zem.
stejnou vzdalenost.

Systému se nedafi detekovat

piekazky. Spatné pripojeni senzoru Zkontrolujte a resetujte systém.

Zkontrolujte a upravte vertikalni

Plany poplach Snimac detekuje zem. e —

PRISLUSENSTVI
Napajeci kabel 1 KS  Kabely pro senzory 2/3/4 KS
Zadni obrysova svétla 2 KS  Samolepici paska nebo suchy zip 1KS
Vysoce kvalitni vrtak 1 KS Instalaéni manual 1 KS
Zahnuté podlozky pro senzory 6 KS

**Bily box a barevné objimky podle pozadavk( zakaznika.

DULEZITE UPOZORNENI

Pozorné si prectéte pokyny a technickeé specifikace.

- Parkovaci senzory jsou pomUckou pro couvani vozidla pfi parkovani. Senzor nedokaze detekovat vSechny
objekty, proto couvani musite provadét s maximalni opatrnosti a pozornosti.

- Rychlost couvani nesmi nikdy presahovat 6 km/h.

- Kdyz zluté kontrolky sviti stale, vozidlo zastavte, protoZe to znamena, Ze prfekazka neni dale nez 45 cm za
vozidlem.

- Pripojeni provadéijte pouze POTE, co jste odpoijili akumulator vozidla.

- Jednotku smi nainstalovat pouze odbornik.

- Jakékoli zmény nebo doplnky provedené na systému, které nejsou vyslovné uvedeny v této pfirucce, budou
mit za nasledek ztratu zaruky.

- Senzory pravidelné Cistéte. Napfiklad snih nebo prach mohou snizit jejich G¢innost.

- Po myti vysokotlakou vodou mohou senzory docasné a ¢astecné ztratit svou citlivost. Jakmile voda zcela
vyschne, budou senzory fungovat jako dfive.

- Jednotku, senzory ani kabely nedavejte do blizkosti zdrojl tepla, napf. motor vozidla nebo vyfuk.
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ZVLASTNI PRIPADY

AN NS S SN NN NN NN

Kdyz auto couva na hladky svah, nemusi
byt svah rozpoznan.

Senzory nemuseji rozpoznat maly nebo
hladky kulaty sloup.

Bod A bude rozpoznan dfiv nez bod B,
protoze je bliz.

MUzZe se vSak stat, Ze bod A bude ve slepé
zO6né senzoru a bod B bude vyhodnocen
jako nejblizsi.

Senzory nemuseji detekovat prekazky z
houbovitého materialu, ktery pohlcuje
ultrazvukové viny.

Slozita situace: bod A nemusi byt
rozpoznan.



